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1. Uyarilar

Giivenlik ve Uyarilar Asagidaki talimatlara uyulmamasi halinde 6liim, ciddi
yaralanmalar ve mal kaybina yol acabilir. Asagidaki talimatlarin
uygulanmamasi sonucu dogabilecek istenmeyen durumlardan iiretici firma
hicbir sekilde sorumlu tutulamaz.

e Cihazin montaj1, devreye alinmasi, konusunda uzman kisiler tarafindan yapilmalidir.

e Cihaz 8-28V DC voltaj ile calisir. Cihaza diisiik veya yiiksek voltaj verilmesi durumunda
cihaz hasar gorebilir.

e Cihaza enerji verilmeden 6nce baglantilar dikkatli bir sekilde kontrol edilmelidir.
e Cihazda enerji varken terminallere miidahale edilmemelidir.

e Enerji kesintilerinden kaynakli, cihazda dogabilecek hasarlardan tiretici firma sorumlu
degildir.
e Cihaza sebekeden, adaptor veya gii¢ kaynagindan, yildirim ve benzeri sebeplerden yiiksek

gerilim gelmesi durumunda olusabilecek arizalardan tiretici firma sorumlu degildir.

e Cihazin kullanilacagi ortamin nemli, 1slak, tozlu ve titresimli ortam olmamasina dikkat
edilmelidir.

e Cihaz temizlenirken solvent igeren maddeler kullanilmamali, sadece kuru bez ile
temizlenmelidir.

o Cihaz temizlenirken cihaz ¢alisir durumda olmamali ve kontaklarinda yiik ve enerji
olmamalidir.

e Cihazin kapagi cikarilarak i¢i agilmamali, elektronik devrelere miidahale edilmemelidir.
Cihazin i¢inde kullanicilarin miidahale edebilecegi pargalar yoktur.

e Tasima sirasinda hasar gormiis cihazlar kullanilmamali, ilgili satis temsilcisi ile irtibata
gecilmelidir.

e Cihazin arizalanmasi durumunda cihaza herhangi bir miidahalede bulunulmamali, yetkili
firma ile irtibata gecilmelidir.

e Cihaz kullanim amac1 disinda farkli bir amag i¢in kullanilmamalidir.

e Role ¢ikiglarina cihazin 6zelliklerinde belirtilenden fazla akim - gerilim ¢ekecek yiikler
baglanmamalidir. Ayrica endiiktif ve kapasitif yliklerde cihaz rélelerine zarar verebilir. Bu
nedenle cihaz rolelerine baglayacaginiz yiiklere uygun sekilde yardimci réle veya kontaktor
baglanmal1 ve yiiklere gore sigorta secimi yapilarak baglanmalidir.



2. Garanti Kosullar

e Garanti siiresi fatura tarihinden itibaren 2 (iki) yildir.

e Cihaz ile ilgili giivenlik uyarilarma uyulmamasi {iriinii garanti kapsami digina
cikarabilir.

e Cihazin tamiri sadece lUretici firma tarafindan yapilmalidir, aksi durumda cihaz
garanti kapsami disinda kalir.

e Cihazin ¢aligma voltaji ve akimindan farkli bir gii¢ verilmesi durumunda cihaz
garanti kapsami disinda kalir.

e Cihaza sebekeden, adaptor veya gli¢ kaynagindan, yildirim ve benzeri sebeplerden
yiiksek gerilim gelmesi durumunda olusabilecek arizalardan tiretici firma sorumlu
degildir ve bunlar garanti kapsami disindadir.

e Cihazin kullanilacagi ortamin nemli, 1slak, tozlu ve titresimli ortam olmamasina
dikkat edilmelidir. Bu ortamlardan kaynakli olusabilecek arizalardan dolay1 cihaz
garanti kapsami diginda kalir.

e Cihazin kapag ¢ikarilarak i¢i agilmamali, elektronik devrelere miidahale ‘
edilmemelidir. Cihazin iginde kullanicilarin miidahale edebilecegi pargalar yoktur. I¢i
acilmis cihazlar garanti kapsami diginda kalir.

e Uriiniin iizerindeki garanti etiketinin ¢ikarilmas1 veya koruyucu kutusunun
sOkiilmesi iiriinii garanti kapsami disinda ¢ikarr.

e Etiketi sokiilmiis, hasar gérmiis, kutusu degistirilmis, lizerine farkli marka veya
model yapistirilmis tiriinler garanti kapsami disinda kalir.

e Rolelerin baglanan yiik ve gii¢ nedeniyle bozulmasi garanti kapsami disindadir.
Cihaz katalogunda belirtilenden fazla akim ve voltaj baglanmasi durumunda veya
endiiktif veya kapasitif ylikler baglanmas1 durumunda roleler zarar gorebilir ve bu
durum garanti kapsami disindadir.

e Adaptor arizalari, sebeke problemleri, topraklama hatalari, yildirim diigsmesi gibi
sebeplerden cihaza yiiksek gerilim gelmesi durumlar1 garanti kapsami digindadir.

e Yanlis baglant1 yapilmas1 durumunda kaynakli arizalar garanti kapsami disidir.
Ornegin RS485 portuna enerji verilmesi, cihazin sensér ve dijital girislerine enerji
verilmesi veya ¢ikislarin kisa devre edilmesi gibi yanlis baglanti durumunda cihaz
zarar gorebilir ve garanti dis1 kalir.

e Darbe, diisiirme ve benzeri sebeplerle olusan fiziksel hasarlar garanti digidir.



3. Cihaz Hakkinda

JetRF bir Modbus RTU/DTU cihazidir. Modbus RTU komutlari ile ayarlanabilir, komutlari
ikinci bir konumdaki JetRF’e aktarabilir ve RS485 baglantisi lizerinden RF koprii olusturabilir.
8-28 Vdc ile ¢aligir. Solar panel ve akii ile kullanima uygundur.*

Uzerinde 6 adet dijital giris, 4 adet analog 4-20 mA giris, 2 adet role ¢ikis1 ve 2 adet 0-10 V
cikisa sahiptir. Girisler, ¢ikislar ve cihaz parametreleri Modbus RTU registerleri lizerinden okunup
yazilabilir. Havadan ve kablo ile register’ lara erisim saglanabilir.

JetRF 8 Modbus RTU fonksiyonunun tamamini destekler. JETREF iiniteleri triger yontemi ile
kendi aralarindaki kontak iletimlerinde ve veri haberlesmelerinde 15Km mesafeye kadar
¢ikabilmektedir.** Bilgisayar programi veya Modbus komutlari ile usb ve RS485 {izerinden
programlamaya olanak saglar.

Cihazin triger ve termik 6zelligi vardir. Termik 6zelligi ile lizerindeki bir giristen bir role
¢ikis1 3 farkli modda esnek bir bigimde kontrol edilebilir. Triger 6zelligi sayesinde cihaz master
ozellikleri sergileyebilir. Dijital girisinden baska bir cihazin rdle veya analog ¢ikis1 kontrol edilebilir.
Analog girisi {izerinden ise baska bir cihazin role veya analog ¢ikisi kontrol edilebilir. Triger 6zelligi
her bir kanal i¢in 11 toplam 110 parametre sunar. Role ve analog ¢ikislar i¢in dahili koruma
mekanizmasi ayarlanabilir.

Sifreleme 6zelligi sayesinde ayni ag anahtarina sahip cihazlar haberlesir. Rf katmaninin ¢ikis
giiclinii, frekansimi ve hava hizini ayarlayabilirsiniz. Cihaz havadaki giiriiltiiyti dinleyebilir. Alinan son
paketin RSSI, SNR ve Sinyal kalitesi degerlerine Modbus sorgusu ile ulasabilirsiniz. Ayrica sinyal
kalitesini Rx animasyonu ile anlayabilir ve buton sayesinde Rx beklemeden son paketin Sinyal
kalitesini 0grenebilirsiniz.

Her cihazin 92 bitlik unique id’ si vardir. Cihaz1 uzaktan yeniden baslatabilir, RS485
parametrelerini unutursaniz buton yardimi ile parametreleri fabrika ayarlarina dondirebilirsiniz. JetRF
200 byte’ lik paket verilerinizi transparan bir sekilde karsiya iletebilir. Watchdog korumasi sayesinde
takilmalara kars1 korunaklidir.

Cihaz Ozellikleri
Uriin Adi JetRF
Besleme Kaynagi | 8-28 Vdc
Dijital Girig 6 Adet 8-24V tetik
Optik izolasyon Var
Analog Girig 4 adet 4-20 mA
Role Cikist 2 Adet (Omik yiike uygun)
Analog Cikis 2 Adet 0-10V
Protokol Modbus RTU
Haberlesme Kanali | RS485 / RF (LoRa)
Kutu Tipi Ray Tipi Plastik Kutu (Duvar Montajima Uygun)
Klemens Tipi Vidali 5.08mm ve 3.81mm
Kutu Boyutu 70x90x60mm

*Solar panel ile kullanilabilmesi i¢in yetkili miidahale gereklidir, DelcomRF ile iletisime gecin 0850 360 80 80.
**Hava veri hiz1 ayarlaria ve saha sartlarina bagl olarak degisiklik gosterir.



RF Ozellikleri
Protokol LoRa (Long Range)
Baudrate 1.2k / 2.4k / 4.8k /9.6k/19.2k /38.4k / 57.6k / 115.2k
Giic +14dBm / +17dBm / +20dBm / +22dBm
Sifreleme 16 bit
Frekans 420 MHz — 500 MHz

Seri Port Ozellikleri
Modbus Adresi 1-255 (0 Master Komut)
Baudrate 1.2k / 2.4k / 4.8k /9.6k/19.2k /38.4k / 57.6k / 115.2k
Parity None / Even / Odd
Stop Bits 1/2
Data Bits 7/8/9
Varsayilan Cihaz Ayarlar

Modbus Adresi 1
Baudrate 9.6k
Parity None
Stop Bits 1
Data Bits 8

Sinyal kalitesini gosteren 4 adet register vardir. Giiriiltii RSSI, Paket RSSI, SNR, Sinyal
Kalitesi. Glirtltii RSSI register okundugu anda havadaki giiriiltii seviyesini 6lger ve dondiiriir. Paket
RSSI son alian paketin RSSI degeridir. RSSI degerleri sinyalin hangi seviyede duyuldugunu belirtir.
SNR degeri sinyalin giiriiltiiye oranimi ifade eder, yiiksek deger kaliteli sinyal demektir. Sinyal kalitesi
sinyalin genel kalitesini ifade eder.

Encryption Key ile kullanilan aga anahtar atamasi yapilir, RF mesaj génderilmeden 6nce
anahtarin agabilecegi sekilde sifrelenir ve ayni ag anahtarina sahip olmayan cihazlar sifreli veriyi
¢Ozemezler.

Role koruma ve Analog koruma fonksiyonunu acip kapatilabilir . Belirlenen siirede register’ a
veri yazilmazsa analog ¢ikisi 0 volt’a dijital ¢ikisi lojik 0’ a ¢eker.

Termik 6zelligini 3 ayr1 modda kullanilabilir veya kapali tutulabilir. Latch mode ile segilen
girigin lojik seviyesi role ¢ikisina yansir. Button mode ile segilen giriste yiikselen kenar algilandiginda
role ¢ikisinin durumu degisir. Timer mode ile secilen giriste yiikselen kenar algilandiginda segili role
cikis1 belirlenen siire boyunca aktif olur, tekrar yiikselen kenar algilanmasi timer’ 1 sifirlamaz.

Triger 6zelligi her bir giris igin agilip kapatilabilir. Verinin génderilecegi cihazin Slave ID’ si,
yazilacak register’ 1n tipi (coil, holding register), yazilacak register’ in adresi, verinin iletilecegi
iletisim kanali (RS-485 / RF), dijital input i¢in girisin stabilizasyon siiresi, response timeout degeri,
iletisim basarisiz olmasi durumunda tekrar sayisi, rutin gonderim siiresi, holding register a yazilacaksa
dijital inputun O ve 1 olmas1 durumunda register’ a yazilacak degerler, analog triger 6zelligi i¢in
analog step degeri ile adim aralig1 veya alt iist esik degerleri degistirilebilir.

JetRF yardimci registerler sayesinde tiim giris ¢ikislara holding register {izerinden erisim
ozelligine sahiptir.



4.Baglant1 Diyagrami ve Ayarlamalar:
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Cihazin besleme girigi DC IN + ve DC IN - terminallerinden 8-28V
dc ile yapilir. Beslemenin pozitif terminali +, negatif terminali - girisine
baglanir, klemens 5.08mm’ dir.
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DC IN -
DCIN +

RS485 baglantisi 3.81mm RS485A ve RS485B klemensine yapilir.

—
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RS485A
RS485B

Cihazin lizerinde bulunan réle ¢ikiglarinin {i¢ adet terminali vardir.
RxNO(Normalde Acik Ug), RxC(Ortak Ug) ve RXNC(Normalde Kapali Ug). Role
cikist aktif degilken Ortak Ug ile Normalde Kapali Ug kisa devredir. Role aktif
konuma gectiginde ilgili led yanar ve Ortak Ug ile Normalde Agik Ug kisa devre
olur. ilgili klemensler 5.08mm’ dir.

Cikis aktif
RI1NO

R1C
RI1NC

Cikis pasif
R1NO

R1C
RINC

AO1(+)
AOCOM(-

Cihazin lizerinde iki adet analog ¢ikis bulunur. Analog ¢ikislar ile
iligkili klemensler 3.8 1mm’ dir. AOCOMC(-) pini ortak katottur yani herhangi
bir analog ¢ikistan AOx(+) ¢ikan akim AOCOM(-) pinine dénmelidir. Analog
cikislar 0-10V seviyesindedir ve 12 bit ¢oztiniirliige sahiptir.
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Solar panel ve akii ile kullanima uygundur. Solar panel girisi modifiye é:l SP(-)
edilmis cihazlarin solar panel girigleri SP(+) ve SP(-) pinleridir. Solar panel girsi
olarak modifiye edilmemis cihazlarm ilgili pinleri dijital giris olarak I:-|> SP(+)
kullanilabilir. Ayrica solar panelde voltaj olup olmadigi modbus register
iizerinden okunabilir. ilgili klemensler 5.08mm’ dir.

Cihazn iizerinde 6 adet dijital giris bulumnur. Bu girisler ortak katot DI1(+)
mantigi ile ¢aligir, negatif terminal ortaktir. Akim DIx(+) pininden DCOM(-)
pinine akar, ilgili giris aktif oldugunda o girisin ledi yanar. ilgili klemensler 5.08 DCOM(-)
dir. Tlgili klemensler 3.81mm’ dir.

katot mantigi ile ¢alisir, negatif terminal ortaktir. Akim Alx(+)
pininden AICOM(-) pinine akar. Ilgili klemensler 3.81mm’ dir. AICOM (_)

Cihazn iizerinde 4 adet analog girig bulunur. Bu girisler ortak Al1 (_,_) {_::l

RP Erkek SMA

Cihazin anten baglantis1i SMA konnektor tizerinden ‘
yapilir. Cihazin iizerindeki SMA konnektér RP Disi SMA

tipindedir, disi olup ignesi vardir. Takilacak anten RP Erkek N
sma olmalidir, erkek konnektor olup ignesi olmamalidir. \

RP Disi SMA

Cihaz registerlarina micro usb kablo lizerinden ulasabilir, ayar programini micro usb portu
iizerinden kullanabilirsiniz. Kullanilacak micro usb kablonun data kablosu olmasi1 gerekmektedir.
Cihaz micro usb portu iizerinden enerji almaz.

Haberlesmesi saglanacak cihazlarin RF parametre ayarlari:

Bir veya birden fazla cihazi ayni ag iizerinde haberlestirmek i¢in RF ayarlarinin yapilmasi
gerekmektedir. Belirlediginiz ag anahtari ile gelmeyen veriler cihaz tarafindan islenmez, dolayisiyla
diger ayarlar dogru yapilmis olsa da ag anahtar iletisim i¢in kritiktir. Ayn alan igerisinde ayn1
frekansta ve ayni1 hava hizinda farkli ag anahtarlariyla farkli aglar olusturulabilir. Cihazlarin birbirleri
ile haberlesebilmesi i¢in Ag Anahtar1, Rf Hava Hiz1 ve Rf Frekans degerleri ayni olmalidir.



Cihaz ledlerinin anlamlari:

Giriglerin yanlarinda girigin aktif/pasif oldugunu gosteren yesil ledler ve role ¢ikiglarinin
yaninda ise ¢ikilarin durumunu gosteren yesil ledler bulunur.

Cihazin ortasinda bir adet kirmizi power ledi bulunur.

Cihazin ortasinda bulunan 4 adet yesil led Rx, Tx ve Reset animasyonunu gosterir. Tx
animasyonu sagdan sola kayan ledler seklindedir. Rx animasyonu sinyal kalitesine oranla ledleri yakip
sondiirtir. Bir adet ledin yanip sonmesi sinyalin seviyesinin az oldugunu, dort adet ledin yanip sénmesi
sinyal seviyesinin yiiksek oldugunu gosterir. Arkadaki butona bir kez basildiginda son paketin sinyal
seviyesi gosterilir. Butona uzun basilmasi durumunda sirayla ledler yanmaya baslar, besinci saniyenin
sonunda biitiin ledler yandiginda RS485 ayarlar fabrika ayarlar1 olan 9600 8n1’ e doner.

En soldaki ledin yanip sénmesi RF katmaninda ariza oldugunu gosterir.

Cihaz agilista agilis animasyonu olarak 2 kez tiim ledleri hizlica yakip sondiiriir.

Triger Parametreleri:
Dijital giris i¢in parametreler ve agiklamalari :

Aktif/Pasif: 1lgili giris i¢in trigeri ac1p kapatan ayar.

Slave ID: Cikis durumu degistirilecek cihazin Slave ID’ si.

Register tipi: Coil veya Holding Register se¢im ayari.

Register adresi: Ilgili cihazin yazilacak register adresi.

Iletisim kanali: Verinin Rf veya RS-485 gonderim kanal1 segimi.

Giris stabilizasyon gecikmesi: Girsin stabil konuma ge¢mesi i¢in beklenen siire.
Timeout: Gonderilen verinin cevabinin bekleme stiresi.

Tekrar sayisi: Timeout doldugu taktirde tekrar génderim sayisi.

Rutin gonderim siiresi: Cihazin girisinin degismedigi durumda rutin génderim bekleme siiresi.
Alt deger: Holding register yazimi i¢in girisin 0 oldugu durumda yazilacak deger.
Ust deger: Holding register yazimi i¢im girisin 1 oldugu durumda yazilacak deger.

Analog giris i¢in parametreler ve agiklamalart :

Aktif/Pasif: 1lgili giris i¢in trigeri ac1p kapatan ayar.

Slave ID: Cikis durumu degistirilecek cihazin Slave ID” si.

Register tipi: Coil veya Holding Register se¢im ayari.

Register adresi: Ilgili cihazin yazilacak register adresi.

Iletisim kanali: Verinin Rf veya RS-485 gonderim kanal1 segimi.

Adim aralig1: Holding register’ a yazma durumunda ka¢ adimda bir génderilecegini belirleyen siire.
Timeout: Gonderilen verinin cevabinin bekleme siiresi.

Tekrar sayisi: Timeout doldugu taktirde tekrar génderim sayisi.

Rutin gonderim siiresi: Cihazin girisinin degismedigi durumda rutin génderim bekleme siiresi.
Alt deger: Holding register yazimi i¢in girisin 0 oldugu durumda yazilacak deger.

Ust deger: Holding register yazimi i¢im girisin 1 oldugu durumda yazilacak deger.



Ornek senaryo 1:

Slave ID’ si 1 ve 2 olan cihazin 1 ve 2 numarh dijital girisleri karsilikli 1 ve 2 numarali réle
cikisina eslendigi durum:

Slave ID’ si 1 olan cihazin:

- Dijital Input Triger 1 ve 2 si aktif edilir.

- Dijital Input 1 ve 2 Slave ID degeri 2 yapilir. (Roélesi kontrol edilecek cihazin Slave ID’ si 2)

- Dijital Input 1 ve 2 Register tipi Coil olarak segilir. ( Coil’ in hex karsiligi 0x05” dir)

- Dijital Input 1’ in register adresi 0 yapilir. ( 1 numarali dijital giris 1 numarali roleye
eslenecegi i¢in ve 1 numarali rélenin adresi 0 oldugu i¢in bu sekilde yazilir)

- Dijital Input 2’ in register adresi 1 yapilir. ( 2 numaral dijital giris 2 numaral roleye
eslenecegi i¢in ve 2 numarali rélenin adresi 1 oldugu i¢in bu sekilde yazilir)

- Dijital Input 1 ve 2 iletisim kanali RF olarak segilir.(hex 0x02)

- Dijital Input 1 ve 2 Giris stabilizasyon gecikmesi degerleri ihtiyaca gére milisaniye cinsinden
girilir, 2 saniye i¢in 2000 degeri girilir.

- Dijital Input 1 ve 2 timeout degeri iletisim hizina gore ayarlanir.(0.3 kbps i¢in 3000ms uygun
bir siiredir)

- Dijital Input 1 ve 2 tekrar sayisi istenilen deger sayis1 oalcak sekilde girilir.(6rnek olarak 3)

- Dijital Input 1 ve 2 rutin gonderim siiresi enerji sarfiyati ve hava trafigi gz oniinde
bulundurulacak sekilde, réle koruma fonksiyonu siiresine uygun olarak girilir.( Role koruma dakikanin
20 oldugu durumda 5 dakika oto gonderim siiresi uygundur.)

- Dijital Input 1 ve 2 i¢in alt ve iist deger 0 birakilabilir, coil yazma fonksiyonuna etki etmez.

Slave ID’ si 2 olan cihazin:

- Dijital Input Triger 1 ve 2 si aktif edilir.

- Dijital Input 1 ve 2 Slave ID degeri 1 yapilir. (Rélesi kontrol edilecek cihazin Slave ID’ si 1)

- Dijital Input 1 ve 2 Register tipi Coil olarak segilir. ( Coil” in hex karsilig1 0x05” dir)

- Dijital Input 1’ in register adresi 0 yapilir. ( 1 numaral dijital giris 1 numaral roleye
eslenecegi i¢in ve 1 numarali rélenin adresi 0 oldugu i¢in bu sekilde yazilir)

- Dijital Input 2’ in register adresi 1 yapilir. ( 2 numaral dijital giris 2 numaral roleye
eslenecegi i¢in ve 2 numarali rélenin adresi 1 oldugu i¢in bu sekilde yazilir)

- Dijital Input 1 ve 2 iletisim kanali RF olarak segilir.(hex 0x02)

- Dijital Input 1 ve 2 Giris stabilizasyon gecikmesi degerleri ihtiyaca gére milisaniye cinsinden
girilir, 2 saniye i¢in 2000 degeri girilir.

- Dijital Input 1 ve 2 timeout degeri iletisim hizina gore ayarlanir.(0.3 kbps i¢in 3000ms uygun
bir siiredir)

- Dijital Input 1 ve 2 tekrar sayisi istenilen deger sayisi olacak sekilde girilir.(6rek olarak 3)

- Dijital Input 1 ve 2 rutin gonderim siiresi enerji sarfiyati ve hava trafigi goz oniinde
bulundurulacak sekilde, réle koruma fonksiyonu siiresine uygun olarak girilir.( Role koruma dakikanin
20 oldugu durumda 5 dakika oto gonderim siiresi uygundur.)

- Dijital Input 1 ve 2 i¢in alt ve iist deger 0 birakilabilir, coil yazma fonksiyonuna etki etmez.

Bu ayarlar ile birlikte iki cihazin da girisleri karsi tarafin ¢ikisina eslestirilmis oldu,
Slave ID’ si 1 olan cihazm 1. dijital girisi 1 oldugunda Slave ID’ si 2 olan cihazin 1. réle ¢ikis1 2
saniyelik stabilizasyon bekleme siiresinden sonra 1 olur, ayn1 sekilde Slave ID’ si 1 olan cihazin 2.
dijital girisi 1 oldugunda Slave ID’ si 2 olan cihazin 2. r6le ¢ikis1 2 saniyelik stabilizasyon bekleme
siiresinden sonra 1 olur. Bu durum Slave ID’ si 2 olan cihaz i¢in de gecerlidir.



Ornek senaryo 2:

Slave ID’ si 10 olan cihazin 1. analog girisinin Slave ID’ si 20 olan cihazin 1. 0-10V
cikist ile eslendigi, Slave ID’ si 10 olan cihazin 2. analog giriginin Slave ID’ si 21 olan cihazin 1. Réle
cikist ile eslendigi ve Slave ID’ si 10 olan cihazin 1. dijital girsinin Slave ID’ si 20 olan cihazin 2. 0-
10V ¢ikisi ile eslendigi durum.

Slave ID’ si 10 olan cihazin:

- Analog Input Triger 1 aktif edilir.

- Analog Input Triger 1’ in Slave ID degeri 20 yapilir. (Analog ¢ikisi kontrol edilecek cihazin
Slave ID’ si 20)

- Analog Input Triger 1’ in Register tipi Holding register olarak segilir. ( Holding register’ in
hex karsilig1 0x06’ dir)

- Analog Input Triger 1’ in register adresi 0 yapilir. ( 1 numarali analog giris giris 1 numarali
analog ¢ikisa eslenecegi i¢in ve 1 numarali analog ¢ikisin adresi 0 oldugu igin bu sekilde yazilir)

- Analog Input Triger 1’ in iletisim kanali RF olarak segilir.(hex 0x02)

- Analog Input Triger 1’ in adim aralig1 degeri ihtiyaca gore girilir, her bir adim 4.8828uA
eder, ImA lik degisimin karsiya iletilmesi i¢in 200 degeri girilmelidir (yaklasik 976.5 uA)

- Analog Input Triger 1’ in timeout degeri iletisim hizina gore ayarlanir.(9.6kbps i¢in 1000ms
uygun bir siiredir)

- Analog Input Triger 1’ in tekrar sayisi istenilen deger sayisi olacak sekilde girilir.(6rnek
olarak 2)

- Analog Input Triger 1’ in rutin génderim siiresi enerji sarfiyati ve hava trafigi g6z 6nilinde
bulundurulacak sekilde, Analog koruma fonksiyonu siiresine uygun olarak girilir.( Analog koruma
dakikanin 10 oldugu durumda 2 dakika oto gonderim siiresi uygundur.)

- Analog Input Triger 1 i¢in alt ve iist deger 0 birakilabilir, analog yazma fonksiyonuna etki
etmez.

- Analog Input Triger 2 aktif edilir.

- Analog Input Triger 2’ in Slave ID degeri 21 yapilir. (Analog ¢ikisi kontrol edilecek cihazin
Slave ID’ si 21)

- Analog Input Triger 2’ in Register tipi coil olarak secilir. ( coil’ in hex karsilig1 0x05 dir)

- Analog Input Triger 2’ in register adresi 0 yapilir. ( 1 numarali analog giris giris 1 numarali
role ¢ikisina eslenecegi icin ve 1 numarali role ¢ikisinin adresi 0 oldugu i¢in bu sekilde yazilir)

- Analog Input Triger 2’ in iletisim kanali RF olarak segilir.(hex 0x02)

- Analog Input Triger 2’ in adim aralig1 0 birakilabilir, coil’ e deger yazarken etkisiz.

- Analog Input Triger 2’ in timeout degeri iletisim hizina gore ayarlanir.(9.6kbps i¢in 1000ms
uygun bir siiredir)

- Analog Input Triger 2’ in tekrar sayisi istenilen deger sayisi olacak sekilde girilir.(6rnek
olarak 2)

- Analog Input Triger 2’ in rutin génderim siiresi enerji sarfiyati ve hava trafigi g6z 6nilinde
bulundurulacak sekilde, Analog koruma fonksiyonu siiresine uygun olarak girilir.( Analog koruma
dakikanimn 10 oldugu durumda 2 dakika oto gonderim siiresi uygundur.)

- Analog Input Triger 2 i¢in alt deger 2050 girildigi taktirde ilgili role 10mA”’ in altinda ¢eker.
(2050*4.88 = 10.004mA)

- Analog Input Triger 2 igin iist deger 3080 girildigi taktirde ilgili réle 15mA”’ in lstlinde
birakir.

(3080*4.88 = 15.030mA)



- Dijital Input Triger 1 aktif edilir.

- Dijital Input 1 Slave ID degeri 20 yapilir. (Analog ¢ikisi kontrol edilecek cihazin Slave ID’ si
20)

- Dijital Input 1 Register tipi Holding register olarak segilir. ( Holding Register’ in hex
karsiligr 0x06° dir)

- Dijital Input 1’ in register adresi 1 yapilir. ( 1 numaral dijital giris 2 numarali analog ¢ikisa
eslenecegi icin ve 2 numarali analog ¢ikisin adresi 1 oldugu icin bu sekilde yazilir)

- Dijital Input 1° in iletisim kanal1 RF olarak segilir.(hex 0x02)

- Dijital Input 1” in Giris stabilizasyon gecikmesi degerleri ihtiyaca gore milisaniye cinsinden
girilir, 2 saniye i¢in 2000 degeri girilir.

- Dijital Input 1° in timeout degeri iletisim hizina gére ayarlanir.(9.6 kbps i¢in 1000ms uygun
bir siiredir)

- Dijital Input 1’ in tekrar sayis1 istenilen deger sayis1 oalcak sekilde girilir.(6rnek olarak 2)

- Dijital Input 1’ in rutin génderim siiresi enerji sarfiyat1 ve hava trafigi géz oniinde
bulundurulacak sekilde, réle koruma fonksiyonu siiresine uygun olarak girilir.( Role koruma dakikanin
10 oldugu durumda 2 dakika oto génderim siiresi uygundur.)

- Dijital Input 1” in alt degeri 8mA igin 1640 girilmelidir.(4.88%1640=8.003 mA)

- Dijital Input 1” in st degeri 12mA i¢in 2460 girilmelidir.(4.88*2460=12.004 mA)

Bu senaryoda Slave ID’ si 10 olan cihazin 1. analog girisi Slave ID’ si 20 olan cihazin 1.
analog ¢ikisina esleniyor. iletisim kanal1 olarak rf segiliyor. Adim aralig1 olarak 200 degeri giriliyor
boylece son gonderim degerinden ImA”’ lik (976uA) degisim oldugunda yeni deger karsi tarafin
analog ¢ikigma aktariltyor.(Ornek olarak son gonderilen deger 16mA, giris degeri 15mA veya 17mA
oldugunda karsi tarafa iletilecek.) Sonrasinda timeout, tekrar sayisi ve rutin génderim siireleri
ayarlanryor.

Bir sonraki asamada Slave ID’ si 10 olan cihazin 2. analog girisi Slave ID’ si 21 olan cihazin
1. dijital ¢ikisina esleniyor. Iletisim kanali olarak rf seciliyor. Adim aralik degeri role cikisi kontrol
edildigi durumlarda 6nemli degil. Sonrasinda timeout, tekrar sayisi ve rutin génderim siireleri
ayarlaniyor. Son olarak girise bagl olarak rolenin 10mA” in altinda aktif ve 15mA’ in tistiinde pasif
olmasini saglayacak ayarlar yaziliyor.

Son asama olarak Slave ID’ si 10 olan cihazin 1. dijital girisi Slave ID’ si 20 olan cihazin 2.
analog ¢ikisina esleniyor. iletisim kanali olarak rf segiliyor. Giris stabilizasyon siiresi, timeout, tekrar
sayis1 ve rutin gonderim siiresi degerleri ayarlaniyor. Daha sonra giris pasif oldugunda kars1 tarafin
analog ¢ikisin1 8mA, aktif oldugunda 12mA olmasini saglayacak degerler yaziliyor.



5. Modbus Registerlart:

Modbus registerlar 5 ana baglikta incelenebilir; Role ¢ikislari, Dijital girigler, Analog cikislar,
Analog girisler ve Kontrol registerlar1. Kontrol registerlaria Holding register {izerinden ulasilir.
Detaylar i¢in Register listesini kontrol edin

Role gikiglarini kontrol etmek i¢cin Modbus Fonksiyonlarindan 1(0x01), 5(0x05) ve 15(0xF)
kullanilir. Asagida register adresleri verilmistir.

Agiklama Register Adresi Parametre
Role -1 0 FFO0-0000 | R/W | 0000 pasif, FFOO aktif
Role -2 1 FFO0-0000 | R/W | 0000 pasif, FFOO aktif

Dijital girisleri okumak i¢in kullanilan Modbus Fonksiyonu 2(0x02)’dir. Asagida register

adresleri verilmistir.

Acgiklama Register Adresi Parametre
Dijital Giris -1 0 0-1 R
Dijital Giris -2 1 0-1 R
Dijital Giris -3 2 0-1 R
Dijital Giris -4 3 0-1 R
Dijital Giris -5 4 0-1 R
Dijital Giris -6 5 0-1 R

Analog ¢ikislar1 kontrol etmek i¢in Modbus Fonksiyonlarmdan 3(0x03), 6(0x06) ve 16(0x10)

kullanilir. Asagida register adresleri verilmistir.

Agiklama Register Adresi Parametre
Analog Output-1 0-10V 0 0-4095 R/W
Analog Output-2 0-10V 1 0-4095 R/W

Analog girisleri okumak i¢in kullanilan Modbus Fonksiyonu 4(0x04)’tiir. Asagida register
adresleri verilmistir.

Agiklama Register Adresi | Parametre
Analog Giris-1 0-20mA 0 0-4095 R
Analog Giris -2 0-20mA 1 0-4095 R
Analog Giris -3 0-20mA 2 0-4095 R
Analog Giris -4 0-20mA 3 0-4095 R




Kontrol registerlar1 8 alt baslikta incelenebilir: Yardimer registerlar, iletisim registerlari,
Sinyal kalitesi registerlari, ID ve RESET registerlari, Role ve analog ¢ikis koruma registerlari, Dijital
triger registerlar1, Analog triger registerlar1 ve Termik kontrol registerlar1.

Kontrol registerlar Modbus Fonksiyonu 3(0x03) ile okunabilir, Modbus Fonksiyonu 6(0x06)

ve Modbus Fonksiyonu 16(0x10)

yazilabilir.

Yardimci registerlar ile analog ve dijital girisler okunabilir ¢ikislar ise hem okunabilir hem

yazialbilir.
Agiklama Register Adresi Parametre Acgiklama
Analog Cikis -1 0-10V 0 0-4095 R/W | Analog cikis seviyesi
Analog Cikis -2 0-10V 1 0-4095 R/W | Analog cikis seviyesi
Analog Giris-1 0-20mA 2 0-4095 R Analog giris seviyesi
Analog Giris -2 0-20mA 3 0-4095 R Analog giris seviyesi
Analog Giris -3 0-20mA 4 0-4095 R Analog giris seviyesi
Analog Giris -4 0-20mA 5 0-4095 R Analog giris seviyesi
Role Cikisi 1-2 6 0-3 R/W | Binary sekilde okunur ve yazilir
Dijital Giris 1-6 7 0-63 R Binary sekilde okunur

Iletisim registerlari ile Iletisim anahtar, Rf gii¢, Rf hava hiz1, Rf frekans, Rf modiil bilgisi,
Modbus slave ID, RS485 baudrate, RS485 parity, RS485 parity, RS485 stop bits sayis1 ve RS485 bit
uzunlugu registerlarina erisilebilir.

Agiklama Register Adresi Parametre

iletisim Anahtari 9 0-65535 R/W
RF Glg 10 14 R/W
RF Hava Hizi 11 1-8 R/W
RF Frekans 12 0-80 R/W

RF Modiil bilgisi 13 0-3 R
Modbus Slave ID 14 1-255 R/W
RS485 Baudrate 15 1-8 R/W
RS485 Parity 16 1-3 R/W
RS485 Stop Bits 17 1-2 R/W
RS485 Word Length 18 1-3 R/W

Sinyal kalitesi registerlari ile son alinan sinyalin RSSI degerini, hava giirtiltiistiniin anlik RSSI
degeri, son aliman sinyal paketinin giiriiltilye oran1 ve sinyal kalitesi registerlarina ulasilabilir.

Aciklama Register Adresi Parameters Bytes
RSSI paket 20 - R
RSSI anlik 21 - R
SNR (signal to noise ratio) 22 - R
Sinyal Kalitesi 23 - R




ID ve RESET registerlari ile cihazin benzersiz ID’ di okunabilir ve cihaz uzaktan yeniden

baglatilabilir.
Acgiklama Register Adresi | Parametre | Bytes
unique_id 1 24 - R | Cihazin benzersiz ID' si ilk 16 bit
unique_id 2 25 - R | Cihazin benzersiz ID' si ikinci 16 bit
unique_id 3 26 - R | Cihazin benzersiz ID' si tiglincl 16 bit
unique_id 4 27 - R | Cihazin benzersiz ID' si dordiincl 16 bit
unique_id 5 28 - R | Cihazin benzersiz ID' si besinci 16 bit
unique_id 6 29 - R | Cihazin benzersiz ID' si altinci 16 bit
RESET 30 W | OxFF yazildigi taktirde cihaz kendini yeniden baslatir

Role ve analog ¢ikis koruma registerlari ile ilgili registerlar set edilmez veya deger yazilmaz
ise koruma moduna alir, yani réleler pasif duruma diiser veya analog ¢ikislar OV a diiser.

Agiklama Register Adresi Parametre Bytes

Réle 1 koruma isActive 33 0-1 R/W
Role 1 koruma siire (dk) 34 0-65535 R/W
Réle 2 koruma isActive 35 0-1 R/W
Role 2 koruma siire (dk) 36 0-65535 R/W
Analog 1 koruma isActive 37 0-1 R/W
Analog 1 koruma sire (dk) 38 0-65535 R/W
Analog 2 koruma isActive 39 0-1 R/W
Analog 2 koruma sire (dk) 40 0-65535 R/W

Dijital triger registerlar1 ile her bir giris i¢in triger fonksiyonu atanabilir, fonskiyon

ozellestirilebilir.
Aciklama Register Adresi | Parametre Bytes Giris 1 triger parametreleri
Digital Input 1 is Active 44 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Digital Input 1 Slave ID 45 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Digital Input 1 Reg Type 46 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Digital Input 1 Reg Address 47 R/W |Yazlacak register adresi
Digital Input 1 Channel 48 1-2 R/W | RS485 — RF iletisim kanali segimi
Digital Input 1 Input Delay (ms) 49 R/W | Giris stabilizasyon siiresi
Digital Input 1 Response Timeout (ms) 50 R/W | Timeout siresi
Digital Input 1 Repeat Count 51 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Digital Input 1 Routine Send Time (m) 52 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Digital Input 1 Low Value 53 0-65535 R/W |Holding reg icin pasif karsiligi deger
Digital Input 1 High Value 54 0-65535 R/W | Holding reg icin aktif karsiligi deger




Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes Giris 2 triger parametreleri
Digital Input 2 is Active 58 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Digital Input 2 Slave ID 59 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Digital Input 2 Reg Type 60 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Digital Input 2 Reg Address 61 R/W | Yazilacak register adresi
Digital Input 2 Channel 62 1-2 R/W | RS485 — RF iletigsim kanali segimi
Digital Input 2 Input Delay (ms) 63 R/W | Giris stabilizasyon siiresi
Digital Input 2 Response Timeout (ms) 64 R/W | Timeout siresi
Digital Input 2 Repeat Count 65 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Digital Input 2 Routine Send Time (m) 66 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Digital Input 2 Low Value 67 0-65535 R/W | Holding reg icin pasif karsiligi deger
Digital Input 2 High Value 68 0-65535 R/W | Holding reg icin aktif karsihgi deger
Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes Girig 3 triger parametreleri
Digital Input 3 is Active 72 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Digital Input 3 Slave ID 73 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Digital Input 3 Reg Type 74 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Digital Input 3 Reg Address 75 R/W | Yazilacak register adresi
Digital Input 3 Channel 76 1-2 R/W | RS485 — RF iletigsim kanali segimi
Digital Input 3 Input Delay (ms) 77 R/W | Giris stabilizasyon siiresi
Digital Input 3 Response Timeout (ms) 78 R/W | Timeout siresi
Digital Input 3 Repeat Count 79 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Digital Input 3 Routine Send Time (m) 80 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Digital Input 3 Low Value 81 0-65535 R/W |Holding reg icin pasif karsiligi deger
Digital Input 3 High Value 82 0-65535 R/W |Holding reg icin aktif karsihgi deger
Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes Giris 4 triger parametreleri
Digital Input 4 is Active 86 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Digital Input 4 Slave ID 87 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Digital Input 4 Reg Type 88 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Digital Input 4 Reg Address 89 R/W | Yazilacak register adresi
Digital Input 4 Channel 90 1-2 R/W | RS485 — RF iletigsim kanali segimi
Digital Input 4 Input Delay (ms) 91 R/W | Giris stabilizasyon siiresi
Digital Input 4 Response Timeout (ms) 92 R/W | Timeout siresi
Digital Input 4 Repeat Count 93 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Digital Input 4 Routine Send Time (m) 94 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Digital Input 4 Low Value 95 0-65535 R/W | Holding reg icin pasif karsiligi deger
Digital Input 4 High Value 96 0-65535 R/W |Holding reg icin aktif karsihgi deger




Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes Giris 5 triger parametreleri
Digital Input 5 is Active 100 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Digital Input 5 Slave ID 101 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Digital Input 5 Reg Type 102 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Digital Input 5 Reg Address 103 R/W |Yazilacak register adresi
Digital Input 5 Channel 104 1-2 R/W | RS485 — RF iletigsim kanali segimi
Digital Input 5 Input Delay (ms) 105 R/W | Giris stabilizasyon siresi
Digital Input 5 Response Timeout (ms) 106 R/W | Timeout siresi
Digital Input 5 Repeat Count 107 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Digital Input 5 Routine Send Time (m) 108 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Digital Input 5 Low Value 109 0-65535 R/W | Holding reg icin pasif karsiligi deger
Digital Input 5 High Value 110 0-65535 R/W |Holding reg icin aktif kargihgi deger
Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes Giris 6 triger parametreleri
Digital Input 6 is Active 114 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Digital Input 6 Slave ID 115 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Digital Input 6 Reg Type 116 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Digital Input 6 Reg Address 117 R/W | Yazilacak register adresi
Digital Input 6 Channel 118 1-2 R/W | RS485 — RF iletigsim kanali segimi
Digital Input 6 Input Delay (ms) 119 R/W | Giris stabilizasyon siiresi
Digital Input 6 Response Timeout (ms) 120 R/W | Timeout siresi
Digital Input 6 Repeat Count 121 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Digital Input 6 Routine Send Time (m) 122 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Digital Input 6 Low Value 123 0-65535 R/W |Holding reg icin pasif karsiligi deger
Digital Input 6 High Value 124 0-65535 R/W |Holding reg icin aktif karsihgi deger

Analog triger registerlari ile her bir giris i¢in triger fonksiyonu atanabilir, fonskiyon

ozellestirilebilir.
Aciklama Register Adresi | Parametre Bytes Giris 1 triger parametreleri
Analog Input 1 is Active 128 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Analog Input 1 Slave ID 129 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Analog Input 1 Reg Type 130 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Analog Input 1 Reg Address 131 R/W |Yazilacak register adresi
Analog Input 1 Channel 132 1-2 R/W | RS485 — RF iletisim kanali segimi
Analog Input 1 Analog Step (ms) 133 R/W |Adim arahg
Analog Input 1 Response Timeout (ms) 134 R/W | Timeout siresi
Analog Input 1 Repeat Count 135 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Analog Input 1 Routine Send Time (m) 136 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Analog Input 1 Low Value 137 0-65535 R/W | Holding reg igin pasif karsiligi deger
Analog Input 1 High Value 138 0-65535 R/W | Holding reg icin aktif karsiligi deger




Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes Giris 2 triger parametreleri
Analog Input 2 is Active 142 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Analog Input 2 Slave ID 143 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Analog Input 2 Reg Type 144 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Analog Input 2 Reg Address 145 R/W |Yazilacak register adresi
Analog Input 2 Channel 146 1-2 R/W | RS485 — RF iletisim kanali segimi
Analog Input 2 Analog Step (ms) 147 R/W | Adim aralig
Analog Input 2 Response Timeout (ms) 148 R/W | Timeout siresi
Analog Input 2 Repeat Count 149 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Analog Input 2 Routine Send Time (m) 150 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Analog Input 2 Low Value 151 0-65535 R/W | Holding reg igin pasif karsiligi deger
Analog Input 2 High Value 152 0-65535 R/W |Holding reg icin aktif karsihgi deger
Aciklama Register Adresi | Parametre Bytes Giris 3 triger parametreleri
Analog Input 3 is Active 156 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Analog Input 3 Slave ID 157 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Analog Input 3 Reg Type 158 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Analog Input 3 Reg Address 159 R/W | Yazilacak register adresi
Analog Input 3 Channel 160 1-2 R/W | RS485 — RF iletigsim kanali segimi
Analog Input 3 Analog Step (ms) 161 R/W |Adim arahg
Analog Input 3 Response Timeout (ms) 162 R/W | Timeout siresi
Analog Input 3 Repeat Count 163 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Analog Input 3 Routine Send Time (m) 164 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Analog Input 3 Low Value 165 0-65535 R/W |Holding reg icin pasif karsiligi deger
Analog Input 3 High Value 166 0-65535 R/W |Holding reg icin aktif karsihgi deger
Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes Giris 4 triger parametreleri
Analog Input 4 is Active 170 0-1 R/W | Aktif/Pasif durumu
Analog Input 4 Slave ID 171 0-255 R/W | Muhattap cihaz ID’si
Analog Input 4 Reg Type 172 5-6 R/W | Coil veya holding reg segimi
Analog Input 4 Reg Address 173 R/W |Yazilacak register adresi
Analog Input 4 Channel 174 1-2 R/W |RS485 — RF iletisim kanali segimi
Analog Input 4 Analog Step (ms) 175 R/W |Adim aralig
Analog Input 4 Response Timeout (ms) 176 R/W | Timeout siresi
Analog Input 4 Repeat Count 177 R/W | Cevap alinamazsa tekrar sayisi
Analog Input 4 Routine Send Time (m) 178 R/W | Rutin génderim siiresi (dakika)
Analog Input 4 Low Value 179 0-65535 R/W | Holding reg igin pasif karsiligi deger
Analog Input 4 High Value 180 0-65535 R/W | Holding reg icin aktif karsihgi deger




Termik kontrol registerlar1 ile 6zellik aktif edilebilir, girsi — ¢ikis ayarlanabilir, mod secilebilir ve 3.
mod i¢in siire belirlenebilir. Mandal modu girisi ¢ikisa esitler, buton modu her yiikselen kenarda ¢ikis
durumunu degistirir ve timer modu yiikselen kenar algiladiginda dnceden segilen siire kadar ¢ikisi
aktif eder (tekrar yiikselen kenar algilanmasi timer’ 1 sifirlamaz).

Aciklama Register Adresi | Parametre | Bytes
Termik Giris 187 0-6 R/W | Termik icin giris se¢imi, O kapali demek
Termik Cikis 188 1-2 R/W | Atanacak rolenin segimi
Termik Mod 189 1-3 R/W |1-Mandal/2-Buton/3-Timer
Termik Sdre (ms) 190 0-65535 R/W | Mod 3 igin timer siresi.

6. Ayar programu:

JetRF ayar parametrelerinin degistirilmesi i¢in bir bilgisayar programina sahiptir. Programi ve
stiriiciileri bilgisayarmiza kurarak ayar yapabilirsiniz.

1 JetRF Ayar Programi

%) Test | (p) Haberlesme | [T Role Koruma Termk | < Dijital input Triger

Analog Output-10-10V | Register Yaz

Analog Output-2 0-10V Register Yaz
Analog Input-10-20mA

Analog Input-2 0-20mA

Analog Input-3 0-20mA

Analog Input-4 0-20mA

Relay Output 1 Pasif

Relay Output 2 Pasif

Ayar programi logo

@ Slave id Degerni Oren Siave Id Sorguia

O Slave Id degerini Gir

@ Analog input Triger

Digital Input 1 Digital Input 1

Digital Input 2 Digital Input 2

Digital Input 3 Digital Input 3

Digital Input 4 Digital Input 4

Digital Input 5 Digital Input 5

Digital Input 6 Digital Input 6

- o X
Slave id Chaa Yeniden Bagiat |
P DELcoMA-
Chaa Sorgula WIRELESS AUTOMATION SYSTEMS|
Comprts (COM11 v
Comport Yenie

Baud Rate (9600

Data Bts |8 v

Stop Bts |One

Ayar programimni agtigimizda sizi bu ekran kargilar. Sag tarafta bulunan kisimdan cihazin bagl oldugu
com port’ u ve RS485 parametrelerini girmeniz gerekmektedir. Eger usb ile baglandiysaniz dogru com
port’ u segmeniz yeterli olacaktir.




1 JetRF Ayar Programi - m} x

@ Slave Id Degesini Ogren Slave Id: 1 Chaz Yeriden Baglat |
QO Slave Id degerini Gir - -
raseoner | DELCOMRF

< = = Cihaz Sorgula S WIRELESS AUTOMATION SYSTEMS
(2] Test | 6 Haberlesme I (5] Role Koruma Termik [ 7 Dijital fnput Triger | (@) Analog fnput Triger

Andogoutput-10-iov [ | Regster Yaz o
Comprts [COM11
mndogoutput-20-10v [ | Register Yaz

I

Comport Yenile
Analog Input-10-20mA
Analog Input-2 0-20mA Digital Input 1 Digital Input 1 Baud Rate 9600 v
Analog Input-3 0-20mA __
I 40 .
Analog Input-4 0-20mA pigial Irput 2 Digital Input 2 Data Bits __S ~
Relay Qutput 1 Pasif
-
Relay Output 2 pasif Digital Input 3 Digital Input 3
seo s
Digital Input 4 Digital Input 4
Digital Input 5 Digital Input 5
Digital Input 6 Digital Input 6

Daha sonra Slave Id Sorgula butonunu kullanarak cihazin Slave ID’ sini 6grenebilir yada Slave ID
degerini kendiniz girebilirsiniz.

1 JetRF Ayar Programi

- o X
Unique 1d 1: 6225 Unique Id 3: 12850 Unique Id 5: 0 @ Save ldDegeiniOgren | Slave d Sorgula | Saveld: 1 Chan Yeniden Bagat |
Unique Id 2: 14642 Unique Id 4: 14642 Unique Id 6: 17 O Slave id degeri Gr - =
i DELcoMAr
> = %% WIRELESS AUTOMATION SYSTEMS
&) Test | € Haberlesme ] {5 Role Koruma Termic [ « Dijital input Triger [ @ Analog fnput Triger L

Andlog Output-10-10V [0 | Register Yaz
Comprs [COM11
Andlogoutput20-10v 0| Register Yaz

I

Comport Yenile
Analog Input-10-20mA 54
seclog rput 20-20mA. 54 oot 1| ot e
Analog Input-30-20mA 53
Analog Input-40-20mA 55
e oouirow 2 || orame ]
Relay Output 1 Pasif
Pa None v
Rl ot 2 past —— T
S s
ootz + |
oo 5 ||
oouirowt < |

Cihazi sorgula butonunu kullanarak cihaz parametrelerini ¢ekebilirsiniz. Test ekraninda giris ¢ikis
durumlarini test edebilirsiniz.



i JetRF Ayar Pragrami
Unique Id 1: 6225  Unique Id 3: 12850  Unique Id 5:0
Unique Id 2: 14642 Unique Id 4: 14642  Unique Id 6: 17

[2] Test | Cp) Haberlesme Role Koruma Termik

EncryptionKey (0

RF G [+22d8m <]

Register Yaz

RF Hava Hin 9.6 kbps
RF Frekans |434MHz v
RF Modiil bilgisi E22
Modbus Slave ID |1 Register Yaz
RS485 Ayarlan

RS485Baudiate [S.6kbps |
RS485 Parity [NONE v
RS485Stop Bits |1 bit v
RS485 Word Length (g pit v

@ Slave Id Degerni Ogren Slave Id Sorgula Siave Id: 1
O Slave Id degerini Gir
Chan Sorgula
<« Dijital Input Triger | ) Analog Input Triger
RSSIPaket 0
RSSI Hava Guriitisi 96 Hava Griltiisti Oku

SNR. 0
Haberlesme Registerlari Doldur
Sinyal Kalitesi 0

Chaz Yeniden Baglat | .

DELCOMR~

WIRELESS AUTOMATION SYSTEMS

Comptts [COM11 v

Comport Yenie

Baud Rate |9600 v
Data Bits [8 v
Paty  [None v

Stop Bts [One V]

RegisterDoldur

Haberlesme ekraninda cihazin haberlesme parametreleri bulunur. RF ve RS-485 parametreleri buradan

degistirilir.

*Encryption Key haberlesme sifresidir, veriler sifrelenerek taginir dolayisiyla haberlesmenin
saglanabilmesi i¢in iletisim kuracak cihazlarin ayni1 key’ e sahip olmasi gerekmektedir.

*RF Gli¢ radyo sinyallerinin yaym giiciinii belirtir, mesafeye gore ayarlanmalidir.

*RF Hava Hiz1 haberlesme hizin1 belirtir, yiiksek hiz diisilk mesafe demektir.

*RF Frekans haberlesmenin saglanacagi frekansi belirtir.

*Modbus Slave ID ve RS-485 parametreleri de ayn1 ekrandan degistirilir.

*Cihazin cpu’ suna ait Unique ID ekranin sol {istiinde goriilmektedir. Bu ID benzersizdir.
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Unique Id 1:6225  Unique Id 3: 12850 Unique Id 5.0 @ Sve Id Degerin Ogren Siave ld Soguia | Slave ld: 1 Chaa Yeriden Baglat |
o O Slave Id degerini Gir — —
Unique Id 2: 14642 Unique Id 4: 14642 Unique Id 6: 17 P DeLcoMRF
Cihaz Sorgula WIRELESS AUTOMATION SYSTEMS
2] Test | g Haberlesme | {5 Role Koruma Termk | < Dijital input Triger | (@) Analog fnput Triger
Réle 1 koruma isActive Pasif Analog 1 koruma isActive pasif Comprts [COMT1 v
Comport Yenile
Réle 1 koruma siire (dk) D Register Yaz Analog 1 koruma sire (d) |2 Register Yaz
Baud Rate (9600 o
e s Past Analog 2 koruma isActive Pasif e
Data Bis [8 v
< Analog 2 koruma stre (d) [0 1 Register Yaz
Role zkorumasire @) 0| | Reostervaz \ e
Termik Penceresi Stop Bts [One <]
Registeriari Doldur
Termik Cics [Rapat | Temksire(ms) [0 | [ Regsterve

Role koruma ve termik ekranindan;

Koruma penceresi kisminda ilgili ¢ikisa veri yazilmazsa 0 konuma gegmesini saglayacak parametreleri
ayarlayabilirsiniz. Aktive edebilir, siiresini dakika cinsinden ayarlayabilirsiniz. Periyodik génderim
stiresinin koruma siiresinden diisiik oldugundan emin olun.

Termik Penceresi kisminda bir dijital girisi role ¢ikigina atayabilirsiniz. Atanacak girisi, verilecek
¢ikisi ve ¢ikisin modunu ayrica mod Timer ise siiresini ayarlayabilirsiniz.

Latch mode: Segildigi taktirde giris LOW oldugu siirece rdle pasif kalir, giris HIGH oldugu siirece
role aktif kalir.

Button mode: Secildigi taktirde girisin yiikselen kenar algilandiginda ( LOW konumundan HIGH
konumuna gegislerde) rolenin durumu degisir, aktif ise pasif, pasif ise aktif olur.

Timer mode: Se¢ildigi taktirde girisin yiikselen kenar algilandiginda ( LOW konumundan HIGH
konumuna gegislerde) belirlenen siire boyunca role aktif olur sonrasinda pasif duruma geger.
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Unique Id 1:6225  Unique Id 3: 12850  Unique Id 5:0 @ Slave Id Degerini Ogren W‘ Slave Id: 1 Chhaa Yeniden Baglat |
(£ LE =
Unique Id 2: 14642 Unique Id 4: 14642  Unique Id 6: 17 O Slave Id degerini Gr ‘ D CDMR#
| & rest | 37 Feberiesme | [@Rok Koruma Temi | Dital input Triger | (@) Anslog Input Triger | WIRELESS AUTOMATION SYSTEMS
v
CN— Corets
Compott Yenile
I Baud Rate
P —
o |
Party
o
o Stop Bes
o
o
o_____|

indows'u Etkinlestir
s'u etkinlestirmek icin Ayarla

L TRTLEE

b
I
CH—
o
p____|
p__|
RN
o ____|
O

Dijital input triger ekranindan master modda ¢alisacak girislerin ayar1 yapilir. Master triger modunda
calistirmak i¢in;

*Aktif yapilir.

*]letisim kuracag1 cihazin Slave ID degeri girilir.
*Yazilacak register tipi belirlenir (Coil, holding register).
*Yazilacak register’ in adresi girilir.

*{letisimin saglanacagi kanal segilir (RF, RS-485).

*Qirig Stabilizasyon gecikmesi ile girigin ne kadar siire stabil kalmasmin istenildigi girilir (6rnek
olarak 1000 girildigi taktirde 1sn boyunca giris HIGH veya LOW oldugu taktirde génderim yapar).

*Timeout siiresi modbus komutu gonderildikten sonra cevabin ne kadar siire beklenecegini belirler,
siire dolar ve cevap gelmezse tekrar sayisi kadar deneme yapilir.

* Rutin gonderim siiresi kag dakikada bir rutin génderim yapilacagim belirtir.

*Yazilacak register tipi holding register se¢ilmisse LOW konumunda alt deger yazilir, HIGH
konumunda {ist deger yazilir.
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I i 3 E O Slave Id degerini Gir -
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(5] Test | 3 Hoberesme | (5] Role Koruma Termi |« Dijal nput Triger m]—

Analog Input Registerian Doldur

(TN

P ]
P
I
O
O
P
CH—
|
p____]
P
p_____ |
P
p______ ]
P
O
p_____|

Wihdows'u Etkinlestir

Analog input triger ekranindan master modda calisacak giriglerin ayar1 yapilir. Master triger modunda
caligtirmak igin;

*Aktif yapilir.

*]letisim kuracagi cihazmn Slave ID degeri girilir.

*Yazilacak register tipi belirlenir (Coil, holding register).

*Yazilacak register’ in adresi girilir.

*]letisimin saglanacagi kanal segilir (RF, RS-485).

* Adim Aralig1 parametresi ile son gonderilen giris degerinden ne kadar farkli oldugunda génderim
yapilacagi belirlenir (son gonderilen deger 1000 ise ve adim araligi 200 ise okunan deger 800 yada

1200 oldugunda gonderim saglanir)(Yazilacak register tipi holding register ise girilmelidir).

*Timeout siiresi modbus komutu gonderildikten sonra cevabin ne kadar siire beklenecegini belirler,
siire dolar ve cevap gelmezse tekrar sayisi kadar deneme yapilir.

* Rutin gonderim siiresi kag dakikada bir rutin génderim yapilacagim belirtir.

*Yazilacak register tipi holding register se¢ilmisse Alt Deger” in altina inildiginde register’ a LOW
yazilir, Ust Deger’ in tistiine ¢ikildiginda HIGH yazilir.



